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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
NAWIERZCHNIE Z
KOSTKI BETONOWEJ



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejT\Ssa wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki hetoe]
w ukfadzie komunikacyjnym zwkane z budownawierzchni chodnikéw i dojazdow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jabkuchent przetargowy i umowny
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w paere 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki heteoe].

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu mefadbroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowavuldwéch warstwach pgézonych ze
soky trwale w fazie produkcji.
1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe sa zgodne z obowgrzujacymi odpowiednimi
Polskimi Normami podanymi w ST- 0 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST- 0 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, poxla
ST- 0 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbaukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wggdprzez uprawnianjednostk.

2.2.2. Wyghd zewretrzny



Struktura wyrobu powinna by zwarta, bez rys, gknie¢, plam i ubytkéw.
Powierzchnia gorna kostek powinnachpwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste,
wklesnigcia nie powinny przekracz& mm dla kostek o gruboi <80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsetonow kostke brukowa o grubdci
60 mm. Do wykonania jezdni stosuje &bstke o gr. 80 mm..

Tolerancje wymiarowe wynosz

- Na dlugaci +3 mm,
- Na szerokéci +3 mm,
- Na grubgci +5 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ngiecechy fizykomechaniczne okiene w
tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych.

Lp. Cechy Warto§¢
1. Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa co najm
a) srednia z szeiu kostek, 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki; 50
2. Nasgkliwos¢ woda wg PI-B-06250 [2], %, nie wicej niz 5

3. Odporndg¢ na zamraanie po 50 cyklach zamiania-
wg PN-B-06250 [2]:

a) eknigcia prébki, brak
b) strata masy, %, nie wgej niz, 5
c) obnizenie wytrzymaitéci na sciskanie w stosunku ¢ 20
wytrzymataci probek nie zameanych, %, nie wicej niz

4. Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg I-B-04111 [1], mm
nie wiecej niz 4

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST- 0 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania jezdni i chodnika z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie jezdni i chodnika z kostki brulg wykonuje st recznie.



J&li powierzchnie § duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mana
stosowé& mechaniczne uszlzenia ukladaice. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, ghcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogech
utozenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje; sivibratory ptytowe z ostan z tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki mma stosow& mechaniczne ugdzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kreimikach

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST- 0 ,Wymagania ogoélne 4kt

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe didae § warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymasei betonu min. 0,7 R, kostki przesane § na stanowisko, gdzie
specjalne uradzenie pakuje je w folie i spinastag stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST- 0 ,Wyana ogolne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podtae gruntowe pod nawierzclgnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w Specyfikacji Technicznej ,Koryto wraz z gfilowaniem i zagszczeniem
podtaza”.
5.3. Koryto pod jezdnie i chodnik i nawierzchnie xostki brukowej

Koryto wykonane w podtal powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podinymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w projekcie.
Wskaznik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody

Proctora.

Nawierzchng jezdni i chodnikow wykonywazgodnie z projektem w uprzednio wykonanym
korycie.

5.4. Podbudowa



Podbudowa pod nawierzchnie jezdni z thuczniaol@g zasady wykonania robot
podano w Specyfikacji technicznej dotycej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

5.5. Uktadanie jezdni i chodnika z betonowych koskebrukowych

Kostke uktada& zgodnie z projektem. Ewentualne zmiany maubyé akceptowane
przez autora dokumentaciji projektowe,.

Kostke uktada na warstwie podsypki cem-piask w taki sposob, stoyzeliny medzy
kostkami wynosity od 3 do 4 mm. Kostkalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej
niwelety jezdni i chodnika, gdy w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypelni drobnoziarnistymzwirem o frakeji 1-
3mm, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy zyciu szczotekgcznych lub
mechanicznych i przygpbic do ubijania nawierzchni chodnika. Nie zasypywszczelin
piaskiem.

Do ubijania utaonej jezdni i chodnika z kostek brukowych, stossige wibratory
ptytowe z ostomn z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkadzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie naleprowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywac walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i
zamig&c¢ nawierzchng.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 0 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien spravigdzzy producent kostek
brukowych posiada aproleatechnicza.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podiza
Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodaooz dokumentaagj projektowy i
odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynasia:
- Glebokaici koryta, o szerokiei do 3 m: £1 cm,
- Szerokdci koryta:= 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki



Sprawdzenie podsypki w zakresie gréddd wymaganych spadkéw poprzecznych i
poditwznych polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentag projektows oraz pkt 5.3
niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania jezdni i chodnika i naierzchni z kostki brukowe.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodiwowykonania z dokumentacprojektowy oraz wymaganiami
niniejszej ST:

- Pomierzenie szerokoi spoin,

- Sprawdzenie prawidtowégi ubijania (wibrowania),

- Sprawdzenie prawidtowéoi wypetnienia spoin,

- Sprawdzenie, czy przty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych jezdni i chodéta

6.4.1. Sprawdzenie rowngci jezdni i chodnika i nawierzchni z kostki brukowg

Sprawdzenie rowrgi nawierzchni przeprowadzanalery tata, co najmniej raz na
kazde 15 do 30 mutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz
na 50 m chodnika. Dopuszczalny przé pod tat 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podiznego

Sprawdzenie profilu podhmego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac
pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej,coi 10 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktachamsnia niwelety nie mag
przekracza+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortywalery szablonem z pozionmig co
najmniej raz na kale 15 do 30 mchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej,
niz co 20 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanegblu wynosz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST- 0 ,Wymagagolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe naigprzyjmowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST- 0 ,Wymégagolne” pkt 8.



Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru,z¢dé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST- 0 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena

Cena wykonania robot obejmuje wykonanie petnegoezakprac podanego w punkcie 1.1.
Podstaw ptatngci za wykonane roboty w okresach méieginych ledzie kwota wynikajca z

obmiaréw stanu zaawansowania robét w pozycjaekyal) w kosztorysie i spogdzenie

przez Wykonaweg protokotu odbioru tych robot.

Protokét odbioru roboét dulzie podstaw do wystawienia faktury po zweryfikowaniu i
podpisaniu przez Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawmieralndgci na tarczy Boehmego.

PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sklad wymagania i ocena
zgodndci.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@apraw.

BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révanmawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

Nie wyskpuja.



